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VEX ROBOTICS

Lainiciativa Reeduca concibe a estudiante como € centro del proceso de ensefianza-
aprendizaje, permitiendo el desarrollo auténomo de todas sus capacidades. El modelo
educativo Reeduca crea en el aula un ambiente 6ptimo para el aprendizaje de Mateméticas,
Ingenieria, Cienciay Tecnologia, con laintegracion de elementos que facilitan la
comprension y aplicacion préactica de materias tradicionalmente complejas. La estrategia
Reeduca es una contribucion para elevar e nivel de aprovechamiento de Cienciay
Tecnologia en todos los niveles escolares. Asimismo, fomenta el desarrollo comunitario
con herramientas de base tecnol 6gica e impul sa proyectos productivos sustentables.

Productos:

Los Kits basicos son el primer acercamiento al fascinante

mundo de la Robética, disefiados como un paquete integral

de componentes, refacciones, software y actividades, 10s ' _

Kits bésicos son la mejor opcidén para usuarios autbnomos. - e 1

Se incluyen guias completas paso a paso para construir .y S ————c

robots y programar sus funciones. - ‘.gf‘-" = -.
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Vex educacional Robotics . - T,
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Con estos kits de laboratorio es muy sencillo traerlos a
THLIL el H‘:“‘h‘

salOn de clases, son ideales paraentre 2 a5 estudiantes y
pueden crecer con kits de elementos adicionales en los
cuales podra aprender sobre sensores, driversy neumatica.

E
ROBOTICS

WORLD
CHAMPIONSHIP
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Un disefio superior del producto y buen control de calidad han permitido ofrecer productos
educativos de alta calidad al mercado

Biomédica

La ingenieria biomeédica es el resultado de
laaplicacion de los principiosy técnicas de
la ingenieria a campo de la medicina. Se
dedica fundamentalmente a disefio y
construccion de productos sanitarios y
tecnologias sanitarias tales como los
equipos medicos, las protesis, dispositivos
médicos, dispositivos de diagndstico
(imagenologia meédica) y de terapia.
También interviene en la gestion o
administracion de los recursos técnicos
ligados a un sistema de hospitales.
Combina la experiencia de la ingenieria
con las necesidades médicas para obtener
beneficios en e cuidado de la salud. El
cultivo de tegidos, lo mismo que la
produccion de determinados farmacos,
suelen considerarse pate de la
bioingenieria.

Comunicaciones

Desde un punto de vista técnico se
entiende por comunicacion e hecho que un
determinado mensaje originado en & punto
A llegue a otro punto determinado B,
distante del anterior en el espacio o en €
tiempo. La comunicacion implica la
transmison de una  determinada
informacion. La informacién como la
comunicacién supone un proceso; los
elementos que aparecen en el mismo son: *
Cadigo. El codigo es un sistema de signos
y reglas para combinarlos, que por un lado
es arbitrario y por otra parte debe de estar
organizado de antemano. * Cana. El
proceso de comunicacién que emplea ese
codigo precisa de un cana para la
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transmision de las sefales. El Canal seria
e medio fisico a través del cual se
transmite la comunicacion.

Un sistema de control esta definido como
un conjunto de componentes que pueden
regular su propia conducta o la de otro
sistema con € fin de lograr un
funcionamiento predeterminado, de modo
gue se reduzcan las probabilidades de
falos y se obtengan los resultados
buscados. Hoy en dia los procesos de
control son sintomas del proceso industrial
gue estamos viviendo. Estos sistemas se
usan tipicamente en sustituir un trabajador
pasivo que controla una determinado
sistema ( ya sea €eléctrico, mecanico, etc. )
con una posibilidad nula o casi nula de
error, y un grado de eficiencia mucho mas
grande que €l de un trabajador.

. Electrénica

La electronica es la rama de la fisica y
especidizacion de la ingenieria, que
estudia y emplea sSistemas cuyo
funcionamiento se basa en la conduccion y
el control del flujo microscopico de los
electrones u otras particulas cargadas
eléctricamente. Utiliza una gran variedad
de conoci mientos, materidles y
dispositivos, desde los semiconductores
hasta las vélvulas termoionicas. El disefio
y la construccién de circuitos electrénicos
para resolver problemas précticos forma
parte de la electronica 'y de los campos de
laingenieria electronica, electromecanicay
la informética en el disefio de software
para su control. El estudio de nuevos
dispositivos  semiconductores 'y  su
tecnologia se suele considerar una rama de
la fisica, mas concretamente en la rama de
ingenieria de materiales.
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Se denomina energia renovable a la
energia que se obtiene de fuentes naturales
virtualmente inagotables, unas por la
inmensa cantidad de energia que
contienen, y otras porque son capaces de
regenerarse por medios naturales.

'Hidréulica

La hidraulica es una rama de la
fisicay laingenieria que se encarga
del estudio de las propiedades
mecanicas de los fluidos. Todo esto
depende de las fuerzas que se
interponen con la masa (fuerza) y
empuje de lamisma.
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Una méguina eléctrica es un dispositivo
gue transforma la energia cinética en otra
energia, o bien, en energia potencia pero
con una presentacion distinta, pasando esta
energia por una etapa de almacenamiento
en un campo magnético. Se clasifican en
tres grandes grupos. generadores, motores
y transformadores.

La neumatica es la tecnologia que emplea
el are comprimido como modo de
transmision de la energia necesaria para
mover y hacer funcionar mecanismos. El
aire es un material elastico y por tanto, a
aplicarle una fuerza, se comprime,
mantiene esta compresion y devolvera la
energia acumulada cuando se le permita
expandirse, segun la ley de los gases
ideales. Energia neumatica: diferencial de
presion de aire utilizada para provocar
movimiento en diferentes sistemas (para
inflar neumaticos y o poner sistemas en
movimiento).
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= Refrigeracion

Larefrigeracion es el proceso de reduccion
y mantenimiento de la temperatura (a un
valor menor a la del medio ambiente) de
un objeto o espacio. La reduccién de
temperatura se realiza extrayendo energia
del cuerpo, generalmente reduciendo su
energia térmica, lo que contribuye a
reducir la temperatura de este cuerpo. La
refrigeracion implica transferir la energia
del cuerpo gque pretendemos enfriar a otro,
aprovechando sus propiedades
termodindmicas. La temperatura es €
reflgjo de la cantidad o nivel de energia
que posee e cuerpo, ya que € frio
propiamente no existe, los cuerpos solo
tienen mas o menos energia térmica. De
esta manera enfriar corresponde a retirar
Energia (calor) y no debe pensarse en
términos de "producir frio o agregar frio".

Raobdtica es la ciencia y la tecnologia de
los robots. Se ocupa de disefio,
manufactura y aplicaciones de los robots.
La robdtica combina diversas disciplinas
como son: la mecanica, la electronica, la
informética, la inteligencia artificial y la
ingenieria de control. Otras é&reas
importantes en robdtica son el dgebra, los
automatas programables y las maquinas de
estados. El término robot se popularizé con
el éxito de la obra RUR (Robots
Universales Rossum), escrita por Karel
Capek en 1920. En la traduccién al inglés
de dicha obra, |a palabra checa robota, que
significa trabgjos forzados, fue traducida a
inglés como robot.

CITLALTZIN No. 3COL. RICARDO FLORES MAGON MEXICO, D.F.
TEL. +(52) (55) 5581-3705 +(52) (55) 2065-3528
ventas@ti mesol utions.com.mx


http://www.timesolutions.com.mx
http://www.timesolutions.com.mx
http://www.timesolutions.com.mx

\7

WWW.timesol utions.com.mx
TIME SOLUTIONS

EN CONTROL... 53U SOLUCION

Un servomotor (también llamado servo) es
un dispositivo similar a un motor de
corriente continua que tiene la capacidad
de ubicarse en cualquier posicién dentro de
su rango de operacién, y mantenerse
estable en dicha posicion. Esta conformado
por un motor, una caga reductora y un
circuito de control. Los servos se utilizan
frecuentemente en sistemas de radio
control y en roboGtica, pero su uso no esté
limitado a estos. Es posible modificar un
servomotor para obtener un motor de
corriente continua que, Si bien ya no tiene
la capacidad de control del servo, conserva
la fuerza, velocidad y baa inercia que
caracteriza a estos dispositivos. Un servo
normal o estandar tiene 3kg por cm. de
torque, lo cual es bastante fuerte para su
tamafio. También potencia proporcional
para cargas mecénicas. Un servo, por
consiguiente, tiene un consumo de energia
reducido. La corriente que requiere
depende del tamaiio del  servo.
Normalmente el fabricante indica cual esla
corriente que consume. Eso no significa
mucho s todos los servos van a estar
moviéndose todo e tiempo. La corriente
depende principalmente del par, y puede
exceder un amperio s e servo estd
enclavado.
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L aboratorio escolar nivel secundaria- preparatoria

Laboratorio de Robética para el Sistema Evolucién Educativa 2030 < Profesional >

“
e
—

s kg O

DESCRIPCION

El laboratorio de robdtica debera estar basado en un concepto tecnol égico de aprendizaje de
ciencias Tecnoldgicas (Ej. Fisica, Mateméticas,..), que mejore el conocimiento de los
alumnos en los conceptos de robdticay su aplicacién industrial, que permitalamejorade
productividad, calidad y seguridad en losprocesos.

El laboratorio tendra como caracteristica especial € permitir €l aprendizaje gradual en el
campo de larobética, a hacer uso de las diferentes técnicas de desarrollo de proyectos y
programacién de robots, de una manera dindmicay sencilla de aprender haciéndolo, con
flexibilidad, portabilidad y facilidad de uso.
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A continuacién se describen los equipos que integran el |aboratorio:
1. ROBOT EXPLORADOR CON CAMARA INTEGRADA.

Robot de importante sistema de disefio de exploracion. Mas de 300 piezas con muchos
maodul os pre ensamblados, que incluye: camara espia que puede transmitirasu TV o PC a
través de distancias de hasta 150 pies, un brazo de robot mejorado con una pinza de gran
alcance que puede tomar un vaso lleno de agua'y neumaticos todo terreno para hacer frente
alamayoria de superficies. También incluye 4 motores, 24 engranes, recubiertos con
piezas de diferentes metal es pesados, cables, herramientas, tornillos, tuercasy més.

2. ROBOT NXT CON SENSORES, SOFTWARE Y ELEMENTOS
ADICIONALES.

Este Robot trabaja con un lengugje de programacion iconogréfico, 1os programas creados
desde este software son enviados a un dispositivo que contiene |os programas.

Este set armable cuenta con varios componentes en |os cuales destacan: cerebro, sensores,
motores, cablesy piezas para conexion. Es un set que se arma sin uso de herramientas
Cantidad de piezas: 431,

Cantidad de piezas en kit de expansion: 672

3. LAPTOP (Computador a para programacion de los robotsy visualizacion de videos
y manuales.

EMACHINES DCORE 2.0 GHZ/2GB/160GB/DVD+RW/LINUX

I nformacién técnica:

L X.N280C.041 884483704804 linpus linux (boot) en ingles. intel pentium dual core T4200
2.0GHZ/1IMB

L2/800MHZ fsb 2048MB RAM (1024/1024) DDRII-533 disco duro 160GB
SATA@5400RPM unidad 6ptica

dvd-supermulti DL 8X (DVD RW) lector multitarjeta 5-en-1 para opcionales SD, MMC,
MS, MS PRO, XD

15.6" TFT activaWXGA (1366X 768, 200 NIT) crystalbrite intel graphics media acelerador
4500m red

gigabit ethernet 1000 baset, red inalambrica 802.11BG WI-FI cAmaraweb

Un afio de garantia.

4. MESA DE PRACTICASY COMPETENCIA.

Mesaen kit , preparada para armar en perfil de 40x40mm, con cubierta superior en mdf de
20 mm con laminado pléstico color grisy cantos en pvc, con ruedas (dos con freno y dos
locas) Cubiertas laterales en acrilico transparente de 8 mm, el perimetro de la mesa de alto
de 200 mm.(kit).

Este kit consta de 4 piezas de acrilico.
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5. MANUAL DE ROBOT NXT (Programacién | conogr afica).

Manual para practicasy experimentos, debera contener al menos 30 gjercicios para
aplicacionesy refuerzo de las ciencias tecnoldgicas, el manual deberé contener los
siguientes temas:

Reproduccion de sonido

Uso de pantalla

Movimientos lineales y angulares
Velocidad y Aceleracion
Cambio de sentido

Bucles de programacion
Rutinas Especiaes (Mi blogque)
Secuencias

Grabar / Reproducir

Deteccion y Control de Sonido
Distancia

Seguidor delinea

Impacto

Etc.

6. Software NXT (Licencia Class Room).

Este software es poderoso, facil de usar e intuitivo; sirve para descargar programasy entrar
datos. Esta

basado en iconos. Incorpora un Robot Educador que paso a paso guia con tutoriales, desde
el principio

hasta niveles avanzados. Funciones de captura de datos, incluyendo visor de imégenes,
hacen fécil

colectar y analizar datos de |os sensores. El software incorpora un manual de usuario digital
comprensivo

y esta basado en LabVIEW.

7. ROBOT VEX.

Proporciona el sistema adecuado para aprender la técnica de la robética apta para utilizar en
clase y encompetencias.

Esta estructurada para cubrir latotalidad del proceso de disefio en cuatro fases diferentes:
Piensa, Crea, Construyey Sorprende.

El equipo incluye

Laboratorio de Ingenieria Robdtica:

Protobot Robot Kit, Microcontrolador, Transmisor y receptor de Servo, Bumper Switch
Kit, Limit Switch Kit,

Avanzado kit de engranes, Cadena tipo tanque, Cadenay rueda dentada, Cable para servos
y Guiadeinventor.
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8. Software ROBOT C para VEX (Licencia Class Room)

Robot C es una alternativa parala programacion, basada en lengugje textual . Esto lo hace la
opcion aconsiderar para salones de clases que buscan un medio de programacion uniforme
pararobot VEX. Lalicencia de sal6n permite instalarse en 10 computadoras.

9. MANUAL DE ROBOT VEX

Manual paraprécticasy experimentos, deber& contener a menos 15 gjercicio para
aplicacionesy refuerzo
de las ciencias tecnol 6gicas, el manual debera contener |os siguientes temas:
Ajustes
Motores
Secuencias
Movimientosy sintonia
Uso de radio control
Control auténomo y remoto
Solucién de problemas
Competencias
Rutinas usando sensores
Etc.
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